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OKSIJEN TRIM KONTROLLU YAKMA YONETIM SISTEMI

Sistem Tanimi : Brulérlerin-Yakicilarin yakma senaryosu-dizini; uygulama bicimine goére
programlanabilen ; maksimum yanma verimlililigi ile minimum emisyon degerlerinde yanmayi
sagliyabilecek mikro-islemci tabanli Yakma Yonetim Sistemi, Oksijen ve/veya karbonmonoksit Trim
Kontrolli kapali kontrol mantik diizenegi ile yanmayi en uygun hava/yakit oranini saghyacak sekilde,
optimize eder.

Calisma Prensibi : Bacaya monte edilen baca gazi sensori (oksijen, velveya karbonmonoksit) ve
transmiteri vasitasiyla baca gazindaki O2 (oksijen) veya Oksijen/CO miktari dl¢ulerek (6l¢ilen miktar
dijital olarak ekranda gorintilenecektir) kazan yik talebine gore izin verilen emisyon degderleri
dikkate alinarak optimum haval/yakit oranini saglayacak sekilde Kapasite-Oksijen E grisi (Yanma
Optimizasyon egrisi) olusturulur . Yakit servo motoru, hava klapesi servo motoru ve/veya taze hava
fani frekans konvertori, tim isletme sartlarindaki girdilerden (mevsimsel degisen barometrik kogullar,
yakit ve hava teknik degerleri) bagimsiz olusturulan optimizasyon egrisini strekli olarak takip ederek
tim isletme doneminde yanmayi optimize ederek; maksimum yanma verimliligi saglamasi amag
edinilmigtir.

Sistem Bile genleri :
1.Ana /slem Denetimci
2.Baca Gazi Sensori (O2 veya 0O2/CO) ve Transmiteri

3.Sdrtcller (Servo-Motor ve F/C Sirtct)



1. Ana Iglem Denetimci :

Brulorin - yakicinin yakma dizinini kontrol eden ve yanmayi oprimize eden (yanma sonucu olusan
baca gazi icerisindeki Oksijen konsantrasyonuna goére hava / yakit reglajini ve emisyon degerlerini
kontrol ederek) ¢ift kanal emniyet (fail-safe mode) prensibine gore calisan mikro-islemci tabanli
denetim birimidir.

Baglica Fonksiyonlart:
1.Bril6r Dizin Kontroll (BSC-Burner Sequence Control)
2.Gaz Kacak Testi (LDU-Leakage Detection Unit)
3.PID Kontrollii Modiilasyon tnitesi (LR-Load Regulator)
4.Alev izleme Sistemi (FM-Flame Monitoring)
5.Yanma Optimizasyonu (OTC-Oxygen Trim Control veya O2/CO)
6.Yanma Verimliligi Hesaplama (CECU-Combustion Efficiency Calculation Unit)
7.0perasyon Durum Bilgi ve Kaydi (DSH-Data Status History)
8.Uzak Komuta ve jzleme (RC-Remote Control)
9.El/Otomatik durum ile Kapasite Se¢imi (A/MO-Automatic Manual Operation)
10.Ariza Bildirme Ktugu (FDL- Fault Data Log)
2.0ksijen vel/veya Karbonmonoksit Sensorii ve Transmiteri

Baca gazi icerisindeki O2 - Oksijen ve/veya CO — Karbonmonoksit ylUzdesini, gaz kanallari Gzerine
monte edilen sensorler vasitasiyla surekli olarak élcerek, transmiter Gzerindeki dijital ekranda
gOsteren sinyal bilgisi ile ana islem denetimciye Yakit/hava oranini ayarlama amaci ile génderen
sensdrler ve ilgili transmiterleri. Ayrica opsiyonel olarak :

2.1. Yanma Verimliligi Hesaplama ve Bildirim Unitesi:  Baca gaz! sicakligi ile yanma havasi
sicakligini, baca gazindaki Oksijen miktarini 6lcerek ve yakit katsayi degerlerini dikkate alarak yanma
verimliligini stirekli olarak bildiren ve izlenmesini sagliyacak tniteden olusur

.3. Hava ve Yakit Servo-Motorlari : Oksijen-Kapasite egrisine gore , gercek oksijen
degeri ile hafizasinda kayitli oksijen degerini kargilastirarak, optimum hava/yakit
(lambda) oranini saglayan kumanda sinyalini ana islem denetimciden alan geri
besleme bildirimli, hassas acisal ilerlemeli yakit ve hava servo-motorlaridir.



